
       Návod k programování ovladačů AMIGO a KILO



2. POPIS PROVOZU
Systém AMIGO je založen na výchozím samočinném systému přijímače RP, který přijímá systémový
kód z TX. Přijímač RP je schopný uchovat a rozpoznat pouze TX se stejným systémovým kódem (i
když s různým výrobním kódem): každý TX se tedy musí naučit systémový kód z TX, použitý pro
kódování přijímače RP. TX se samočinně uchovává v přijímači RP při druhé následující aktivaci
kanálu. Při normálních provozních podmínkách RP přijímač okamžitě rozpozná vysílač, za
předpokladu, že nenastane 32 po sobě jdoucích neúspěšných aktivačních operací; pokud je toto číslo
vyšší, musí se kanál vysílače stisknout dvakrát po sobě po dobu maximálně 5 sekund, aby se systém
synchronizoval.
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